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CCOMPETENCIA

RESULTADOS DE APRENDIZAJE

ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE A
DESARROLLAR

DDURACION ACTIVIDAD DE APRENDIZAJE
(HORAS)
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APRENDIZAJE TIPIFICADOS

AMBIENTE

CRITERIOS DE EVALUACION

DESCRIPCION DE LA EVIDENCIA DE
APRENDIZAJE

OBSERVACIONES.

ACTIVIDAD DE
PROYECTO (si el |FASE DE PROVECTO
programa es (solo titulada)
titulada)
PLANEACION
EJECUCION
N/A
EJECUCION
EVALUACION

DISENAR CIRCUITOS
ELECTRONICOS SEGUN
ESPECIFICACIONES TECNICA

Definir la solucién tecnolégica
del prototipo a escala segin
metodologias establecidas

Describir el surgimiento de la
robética, orientada a definir
soluciones teccnologicas del
prototipo a escala segdn problema
y metodolgias establecidas

Exposicion magistral, Retos a través de juegos ,
Taller / Guia pedagogica, mesa redonda, lecturas,
talleres, trabajo independiente, luvia de ideas,
trabajo colaborativo.

Laboratorioy salas de
sistemas de institucion
educativa

Tablero, Marcadores, Borrador,
Computador, internet, Tinkercad,
proyector y/o Tv, Cable HDMI,
Parlantes, Guias de aprendizaje,
cartulinas, colores.

Ingeniero en automética
industrial

«Blasifica los tipos de robots y los
componentes electrénicos.

*Bescribe los usos y aplicaciones de los
componentes electronicos segin
documentacion del fabricante

Desempefio: Descripcion del origen,
utilidades y alcance de la robdticay
electronica, teniendo en cuenta un
contexto social y un problema
identificado. Participacion en mesa
redonda de acuerdo a preguntas
orientadoras acordes a la tematica
abordada.

Diseftar los circuitos
electrénicos del sistema
mecatrénico segin la solucién
tecnolégica definida

dentificar la simbologfay
funcionalidad de los componentes
de electrénica basica, para el
disefiode circuitos electrénicos
del sistema mecatrdnico segin la
solucién tecnoldgica definida

Exposicién magistral, Retos con juegos, Taller / Guia
pedagégica, trabajo independiente, lluvia de ideas,
simulacién, practicas de laboratorio, trabajo en
equipo

Laboratorioy salas de
sistemas de institucién
educativa

Tablero, Marcadores, Borrador,
Computador, internet, Tinkercad, cable,
resistencias, led, protooard, fuente
9v,arduino, impresora 3d, cortadora
laser, sensores, proyector y/o Tv, Cable
HDMI, Parlantes, Guias de aprendizaje,
papel, colores, multimetro

Ingeniero en automética
industrial

STTErpreTa 105 SMBOT0S GE STementos
electrénicos analdgicos y digitales en un
esquema o plano normalizado de
acuerdo con esténdares establecidos
“Ihterpreta magnitudes, variables y
pardmetros en circuitos analgicos y
digitales de acuerdo con leyes y
principios

Conocimiento: Talleres sobre tipos y
componentes electrénicos. Taller
sobre principios bisicos de
programacién.

Desarrollar los componentes
mecanicos, electrénicos y de
programacion de la solucion
segiin los planos establecidos

Seleccionar los componentes
mecanicos, electrénicos y de
programacion necesarios para la
implementacion de una solucion
segiin los planos establecidos

Exposicion magistral, Retos con juegos, Taller / Guia
pedagégica, trabajo independiente, lluvia de ideas,
simulacion, practicas de laboratorio, trabajo en
equipo

Laboratorioy salas de
sistemas de institucion
educativa

Tablero, Marcadores, Borrador,
Computador, internet, Tinkercad, cable,
resistencias, led, protooard, fuente
9v,arduino, impresora 3d, cortadora
laser, sensores, proyector y/o Tv, Cable
HDMI, Parlantes, Guias de aprendizaje,
papel, colores

Ingeniero en automética
industrial

«Realiza el montaje de los elementos de
un sistema electrénico de acuerdo con
disefio establecido.

«Ensambla los componentes siguiendo el
manual de procedimientos, las normas
de seguridad industrial y salud
ocupacional

«Biliza los instrumentos de medida para
circuitos analégicos y digitales de
acuerdo con los parémetros a medir

De desempefio:
Lista de chequeo mediante la cual se
verifique que se identifican los
componentes y las caracteristicas
necesarias para el montaje del
prototipo.

Evaluar el funcionamiento del
sistema mecatrénico generado
seglin normativa y
procedmientos establecidos

Experimentar y medir los
resultados del prototipo para
establecer el nivel de
funcionamiento del sistema
mecatrénico generado segun
normativa y procedmientos
establecidos.

HORAS TRABAJO HORAS TRABAIO
DIRECTO
35 a
40 8
54 10
15 4

Juegos, estudio de casos, Taller / Guia pedagogica,
Panel de discusion, mesa redonda,trabajo
independiente, exposiciones, simulacion, practicas
de laboratorio, toma y anélisis de datos.

Laboratorio y salas de
sistemas de institucion
educativa

Tablero, Marcadores, Borrador,
Computador, internet, Tinkercad, cable,
resistencias, led, protooard, fuente
9v,arduino, sensores, proyector y/o Tv,
Cable HDMI, Parlantes, Guias de
aprendizaje, multimetro

Ingeniero en automatica
industrial

*Eontrasta los elementos del circuito
real segun el esquema, plano o diagrama
*Realiza informes sobre los resultados de
mediciones y operaciones en los circuitos
en formatos

De desempefio: Participacion en una
exposicion y preparacion de la misma,
donde muestren el desarrollo
realizado.




